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1.

2.

HAZIRLIK CALISMALARI

1.1. GRUPLARIN OLUSTURULMASI

1.1.1.Arazi Caligmasi dersinin 6n sartlarimi saglayip, bahar doneminde ders kaydi yaptiran
ogrenciler dersin uygulamalarina devam edebilirler.

1.1.2.0grenciler, yalmz kendi programlarindan Béliim Baskanligi’nca belirlenen sayidaki kisiden
olusan Arazi Caligmasi Gruplarini, artan siraya gore liniversite numaralari, ad ve soyadlarini
iceren imzali bagvurularini Bo6lim Baskanlhigina vereceklerdir. Zorunlu durumlarda
gruplarda degisiklik yapma yetkisi Boliim Bagkanligina aittir.

1.2. CALISMA PROGRAMININ HAZIRLANMASI

1.2.1.Her grup, ilgili &gretim {iyesi ve yardimcilarinin vermis oldugu calisma bolgesinin
sinirlarini alarak, bu ydnergenin ilgili maddelerinde belirtilen hususlarin azami Ol¢iide
dikkate alinacagi bir ¢alisma programm tasarimi yapacaktir. Olgme calismalarina bu
tasarim ¢aligmasinin grup sorumlularinin onayidan sonra baglanacaktir.

1.2.2.Tasarim g¢alismasi sonucunda, ¢aligma alanini gosteren bir genel sinir krokisi ile birlikte
yeni tesis edilecek noktalarin sayilar1 ve yaklagik konumlari, dlgme planlar ve yapilacak
degerlendirme ve hesaplamalara iliskin bir i akis diyagrami hazirlanacaktir (6rnek akis
semasini ilgili 6gretim elemanindan temin edebilirsiniz.)

1.2.3.Bu akis diyagraminda belirtilen her ¢alisma i¢in 6grenciler kendi aralarindan segecekleri bir
adet calisma sorumlusu, calismanin ve ekibin koordinasyonunu saglayacak bir grup
sorumlusu belirleyeceklerdir. Her calisma igin segilen ¢alisma sorumlusu, sorumlusu
oldugu calismanin planlanmasi, yiiriitiilmesi, belgelenmesinden 6ncelikle sorumlu olacaktir.
Bu sorumluluk diger c¢alisma grubu elemanlarinin sorumluluk tasimayacaklari anlamina
gelmemektedir. Bu ¢aligma sistemi her bir 6grencinin bagimsiz karar verme ve yoneticilik
vasiflarinin 6l¢iilmesine yonelik bir uygulama olarak algilanmalidir. Calisma sorumlusu
tarafindan verilen gorevler diger ekip calisanlarinca noksansiz olarak yerine getirilecektir.
Grup sorumlusu ise, ¢alisma sorumlular1 ve &gretim iyesi ile koordinasyonda bulunacak

calismanin zamaninda ve eksiksiz olarak yiiriitiilmesi ve sunulmasindan sorumlu olacaktir.

ARAZI ISLERI:
2.1. GENEL SINIR KROKILERI (ISTIKSAF KANAVASI) VE NOKTA
TESISLERININ HAZIRLANMASI

2.1.1.Gruplara verilen koordinatlar yardimiyla arazi simirlarinin tespiti ve ayni noktalarin tekrar
aliminin yapilmasi (Gerekirse El Tipi GPS yardimiyla).
2.1.2.Arazide mevcut nirengilerin yerinde tespitinin yapilmas1 (Mevcut roper krokileri ya da

ihtiyac olursa El Tipi GPS yardimiyla).



2.1.3.Istiksaf kanavas1 calisilan bdlgeyi kapsayacak sekilde, kuzey yonii dikkate alinarak genel
hatlan ile yaklagik Slgekte kroki olarak diizenlenecektir. Arazide istiksafi yapilan nirengi
noktalar1 yardimiyla, dizi nirengi ve poligon noktalarimin tesisinin yapilacaktir. Tesis edilen
poligonlarin yerleri ve numaralari, ¢evredeki yollar, caddeler, dnemli binalar ve yerler
isimleri ile krokide gosterilecektir. Istiksaf kanavasinda kullanilacak semboller

B.O.H.H.B.U.Y. belirtilmistir.
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2.1.4. Poligonlar ¢alisma alaninda her tiirlii detay 6l¢iimiiniin yapilacak sekilde tesis edilecektir.
Nirengi ve poligon noktalarinin tesisi i¢in uygun malzemeler (ahsap kazik, civi vb.)
kullanilacaktir. Tiim noktalarin (nirengi, nivelman ve poligon) réperleri en az 3-4 noktaya
dayali olarak hazirlanmir. Fazla poligon tesis edilmesinde kagimilacaktir. Yerleske iginde
miimkiin oldugu kadar yol veya kaldirim kenarlarina yakin noktalara, trafigi aksatmayacak
sekilde poligon tesisleri yapilacaktir. Yerleske i¢inde bulunan daha Once Harita
Miihendisligi Boliimii tarafindan tesis edilen poligonlar {izerinde herhangi bir yazi ve
boyama yapilmadan kullanilacaktir.

2.1.5.Réperleri Diizenleme
Nirengi ve Nivelman noktalar1 Roper Krokileri hazirlanacaktir. Nirengi ve poligonlara ait
roper krokileri yapilirken; asagida ornekte verilen gibi; tesisin ait oldugu yer ili, ilgesi,
mahalle/koyii olarak belirtilmeli poligon tesislerinin cinsi demir ¢ivi, demir boru, beton blok
veya tahta kazik olarak yazilmalidir. Her bir poligon i¢in roper krokileri, durum krokisi ve
roper Olcii krokisi olarak iki sekilde yapilmalidir. Durum krokisinde, poligonun bulundugu
yer ve cevresindeki cadde, sokak, bulvar ve 6nemli binalar isimleri ile belirtilmelidir.
Poligon noktasindan bir dnceki ve bir sonraki poligonlarin yerleri ve yonleri krokide
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belirtilmelidir. Roper ol¢li krokisinde, poligon noktalarimin yerinin belirlenmesi igin
kullanilan roper Olgiileri, detaylar ve bu detaylardan yapilan uzunluk 6l¢iimleri ile birlikte
kroki iizerinde gosterilmelidir. Farkli yonlerden olmak {izere (miimkiin olmast durumunda)
en az 3-4 noktadan roper Olciisii almmalidir. Krokilerde kullanilan detaylar,

B.0.H.H.B.U.Y’ deki semboller kullanilarak yapilmalidir.

Ili :  AFYONKARAHISAR Sayfa No : 1
[ POLIGON ROPER KROKISI DKZ’ZW R —
Kéyi/Mah : ERENLER Koyii Tarih . 20072015
P.NO. Tesisin Cinsi : CIVI l Y: 546271.74 m l X: 4298136.30m H:1010.197 m
PI5 Durum Krokisi Roper Olgii Krokisi

OTOPARK

15 nolu Poligona ait Réper Krokisi (Ornek)

2.2. NIRENGI-POLIGON AGI TESIiSi VE OLCUMU

2.2.1.Nirengiler arasi egik uzunluklar karsilikli olarak elektronik takeometre ile dlciilecek, gerekli
diizeltmeler getirilerek egik uzunluklar, deniz seviyesine ve Gauss-Kriiger Projeksiyon
diizlemine indirgenecektir. Yansiticilar nokta iizerine, jalon sehpasi kullanilarak diisey
olarak yerlestirilecektir.

2.2.2. Nirengi noktalar1 arasindaki yatay dogrultular ve diisey acilar, verilecek teodolitin
saglayacagl incelikte ve en az dort tam silsile, dizi nirengi noktalar1 arasindaki yatay
dogrultular ve diisey acilar ise en az iki tam silsile olarak olgiiliir, her noktaya iliskin
dogrultu 6lgme kontrolleri ve hata hesaplar1 ayr1 ayr1 yapilir. Yatay dogrultular ve diisey
acilar igin silsileler ortalamasinin karesel ortalama hatas1 hesaplanmali ve B.O.H.H.B.U.Y.
(Biiyiik Olgekli Harita ve Harita Bilgileri Uretim Y&netmeligi)’nde verilen hata sinir degeri

ile karsilagtirilmalidir.



2.2.3. Poligon noktalarindaki kirilma acilari iki yarim silsile olarak, uzunluklar ise kenarin her iki
ucundan da elektronik takeometre ile Olgiiliir. Yansiticilar nokta iizerine, jalon sehpasi
kullanilarak diisey olarak yerlestirilecektir. Olgiilen uzunluklar yataya indirgenerek ‘cm’ ye
kadar ortalamas1 alinir. iki 6l¢ii arasindaki fark B.O.H.H.B.U.Y.’nde verilen miktar
asmamalidir.

2.3. NIVELMAN AGI TESiSi VE OLCUMU

2.3.1.Mevcut nivelman noktalari, ana nivelman ag1 noktalar1 olarak kabul edilir. Ana nivelman
agmma dayali olarak, biitlin nirengi noktalarin1 da igerecek sekilde ara nivelman ag:
olusturulur. Olusturulan nivelman agi, en az 3 nivelman noktasiyla baglantili olarak
geometrik nivelman ile gidis-déniis olarak mm incelikle olgiiliir. Islemler grup yoneticisi
tarafindan kontrol edilir. Gidis-doniis olciileri arasindaki fark; B.O.H.H.B.U.Y.’nde verilen
hata sinir degerini agsmamalidir. Burada L, km biriminde iki nokta arasindaki nivelman yolu
uzunlugu olup, geri ve ileri okumalarda, iist ve alt gozlem ¢izgileri arasindaki farkin mira
iizerinde cm biriminde sayilmasiyla uzunluklar metre biriminde elde edilir. ( Alt ve {ist ¢izgi
okumalar1 yapilmaz ). Ah=[|g-i[](m), geri-ileri okuma farklarinin mutlak degerlerinin metre
cinsinden toplamidir. Nivelman agi, en kiiclik kareler ilkesine gore dolayli Olgiiler

dengelemesi seklinde ana nivelman agina dayali olarak dengelenir.

2.4. KUTUPSAL ALIM YONTEMIYLE DETAY NOKTALARININ OLCULMESI
2.4.1.Detay Olgmeleri detaylarin tanimlari, kodlar1 ve bu detaylara iliskin kaydedilecek 06z
nitelikler ile detay noktalarinin numaralanmasi biiylik 6lgekli harita ve harita bilgileri iiretim
yonetmeligi esaslarina gore yapilir.

2.4.2. Arazinin yapilagmamig ve yapilagmis boliimleri kutupsal alim yontemi ile elektronik
takeometre kullanarak olgiiliir. Kutupsal alimda baslangicta en az iki sabit noktaya bakilarak
yatay dogrultular, diisey acilar ve egik uzunluklar, alet ve yansitict yiikseklikleri olgiiliir.
Kontrol amaciyla alet kaldirilmadan 6nce sabit noktalardan birine tekrar bakilir ve ¢izelgeye
o noktadaki son Ol¢iim olarak parantez i¢inde yazilir. Biitiin ayrint1 noktalarmin xg, yg, H
degerleri cm inceliginde hesaplanacaktir. Bina cephesi ve parsel kenar uzunluklari ¢elik
serit metre ile Olciilerek bunlar ile kutupsal ol¢ii degerlerinden hesaplanan uzunluklar
arasindaki fark; B.O.H.H.B.U.Y.’nde verilen hata smir degerini asmamalidir.

2.4.3.Detay alimi sirasinda Grup Yoneticisi tarafindan belirlenen bir poligon geckisinde poligon
noktalar1 arasindaki yiikseklik farklar1 karsilikli trigonometrik nivelman yontemi ile de
olgiilir. Bu sekilde belirlenen poligon noktalarinin yiikseklikleri geometrik nivelmanla
belirlenen yiikseklik degerleri ile karsilagtirilir.

2.4.4.Es yiikseklik egrisi ¢izimi igin gerekli detay noktalar 6lgiilmesi ve bu detay noktalar: uygun
dagilimda ve en az 25 nokta/ha yogunlukta olmalidir. Arazinin topografik durumunun

belirlenebilmesi i¢in gereken desen ve karakteristik noktalarin 6l¢iimii de yapilmalidir.



25.YOL EN VE BOY KESITLERININ OLCULMESI ALAN VE HACIM
HESAPLARININ YAPILMASI
2.5.1.Her calisma bolgesi igerisinde segilecek iki poligon noktasi arasinda (miimkiinse en uzun
kenar1 olarak segilerek) bir yol ekseni olarak kabul ederek boy ve en kesit Olgiileri
yapilacaktir. Boy kesitte nokta araliklar1 20 m, en kesitlerde sinir noktalar1 yol genisliginde (
7.5 m saga, 7.5 m sola ) alinacaktir. Boy ve en kesitlerdeki biitiin noktalarin Gauss ya da
Cross yontemiyle alan hesabinda kullanilan koordinat degerleri hesaplanacaktir. Sonra boy
kesitler diisey 6l¢ek 1/50, yatay dlgek 1/500 olarak ¢izilip kirmizi ¢izgi gecirilecek (kirmizi
cizgi geometrisi sorumlu Ogretim elemani tarafindan verilecektir), tiim boy Kesit
noktalarinin kirmizi kotlar1 hesapla bulunarak; en kesitler yatay ve diisey olgek 1/200
almarak g¢izilecektir. Yol platform genisligi (2*3.5m+2*1.5m) alinacak ve ¢izilen en
kesitlerin alanlar1 Gauss ya da Cross yontemine gore belirlendikten sonra, hacim hesaplari

ayrintili olarak yapilacaktir.

2.6. ADA ya da PARSEL APLIKASYONU
2.6.1.Calisma bolgesi igerisinde koordinatlari grup yoneticisi tarafindan verilecek bir imar
adasiin aplikasyonu yapilacak. Ardindan aplikasyonu yapilan bu adanin bir de roleve alimi

yapilacaktir. Her iki ¢aligmadan sonra gerekli olan krokiler diizenlenecektir.

2.7. YUZEY NIVELMANI
2.7.1.Uygun olarak secilen bir poligon hatt1 iizerinde 40 m X 40 m ebatli bir bolgede 10 metre
araliklarla bir karelaj agi olusturulup tiim ara noktalara kot verilecektir. Nivelman olgtimii

Otomatik Nivo kullanilarak yapilacaktir.

OTOPARK OTOPARK

Ornekte; P.15 ile P.16 arasinda yiizey nivelman igin karelaj agimi zemine isaretleyebilmek igin
sorumlu oOgretim elemani tarafindan P.15-A1 mesafesi belirlenmis ve kaziklar zemine

konumlandirilmisgtir.



P.16

E

Mesela yukaridaki 6rnek igin; yiizey nivelmani P.15 den baslayarak sirasiyla ilgili kaziklara mira

okumas1 yapilarak; P.16 baglanmak i¢in; sekilde de goriildiigii gibi nivo ti¢ defa konumu
degistirilmistir.

2.8. TRIGONOMETRIK NIVELMAN
2.8.1.Sorumlu &gretim elemani tarafindan belirlenen iki nirengi arasinda trigonometrik nivelman
yapilacaktir. Istasyon noktasi ile reflektdr arasindaki mesafe 150 metreyi gecmeyecek

sekilde gidig-doniis nivelmani seklinde yapilacaktir.

— Olgii Yonu

Trigonometrik nivelman isleminin gosterimi



2.9. OBJE YUKSEKLIGININ TRIGONOMETRIK OLARAK BELIRLENMESI
2.9.1 Calisma bolgesinde belirlenen bir objenin (paratoner, minare, bina yiiksekligi gibi) iki
yoldan yiiksekliginin trigonometrik olarak belirlenmesi galigmasi (yatay diizlemde tliggenler

yardimiyla ve diisey diizlemde tiggenler yardimiyla).

3. BURO IiSLERI:

3.1. NIRENGI VE NIVELMAN AGLARI DENGELEMELERININ YAPILMASI

3.1.1.Nirengi agimin dengeleme hesab1 yapilmadan 6nce, gerekli islemlerin tamam olup olmadig
ilgili 6gretim iiyesine kontrol ettirilerek onay1 alimir. Nirengi ve dizi nirengi noktalarmin
koordinatlar1, ag dengelemesi biciminde en kiiciik kareler ilkesine gore dolayli olgiiler
dengelemesi yontemiyle belirlenir. Dengeleme hesabinin dogrulugu, ilgili ¢calisma bolgesi
yoneticisine kontrol ettirilecektir. Dengelemede yeni noktalarin koordinatlar1 bolgede var
olan noktalara dayali olarak belirlenecektir. Dengeleme hesabi sonucunda dengelenmis
koordinatlar, dengelenmis Ol¢iiler, nokta konum hatalari, hata elipsleri, dengeli 6lgiilerin
ortalama hatalar1 (Standart sapmalari), gilivenilirlik 6lgiitleri hesaplanacak, dengelemenin
sonu¢ denetimi ve uyusumsuz Ol¢ii arastirmasi yapilacaktir.

3.1.2.Nivelman ag1 en kiiciik kareler ilkesine gore dolayli olgiiler yontemiyle dengelenir.
Nivelman ag1 dengelemesinde, ana nivelman agi noktalarinin yiikseklikleri sabit alinacaktir.

Dengeleme hesabi1 sonucunda dengeli yiikseklikler, hesaplanacaktir.

3.2. POLIGON VE NIVELMAN HESAPLARININ YAPILMASI
3.2.1.Poligon hesabinda kenar uzunluklar1 Gauss-Kruger Projeksiyon diizlemine indirgenir. Aci
ve kenar kapanma degerleri, enine ve boyuna kapanma hatalari ile hata siirlar1 gosterilir.
S6z konusu kapanma hatalarmin B.O.H.H.B.U.Y.’nde verilen hata smir degerlerini
asmamasina dikkat edilir.
3.2.2.Poligon noktalarmin yiikseklikleri, nivelman noktalar1 arasinda olusturulan dayali nivelman
geckileri bigiminde, geometrik nivelman ile gidis-doniis olarak B.O.H.H.B.U.Y. ne uygun

hesaplanir.



3.3. DETAY NOKTALARININ KOORDINAT VE YUKSEKLIiKLERINIiN
HESAPLANMASI

Takimetrik alim yapildiktan sonra, gerekli olan hesap ve kontrolleri, derslerde verilen bilgiler

151g¢1nda yapilmalidir.

3.4. KANAVA VE HARITALARIN CiZILMESI
3.4.1. Tim calisma bolgesinin, 1/2000 Ol¢ekli nirengi, nivelman ve poligon kanavalarinin
cizilmesi
3.4.2. 1/1000 ya 1/500 6l¢eginde (¢alisma alaninin biyiikliigiine gére segilir — harita tek bir A0
boyutundaki bir althiga sigacak sekilde belirlenmelidir) 6rnek pafta diizenine uygun sekilde
halihazir haritanin yapilmasi
3.4.3. Gruplar haritalarin1 asagida belirtilen tabaka yapisinda hazirlayacaklardir (Herkes ayni
tabaka yapisini kullanacaktir.)
3.4.4. Tabakalar 4 ana tabaka altinda yapilacaktir.
@ nokta
@ gizgi
@ alan

@ yaz1
(Ornek; Nokta_direk, cizgi_simr gibi)

3.5. DOSYANIN DUZENLENMESI
3.5.1. Calismanin her asamasinda ve 6zellikle dosyalama isleminden 6nce biitiin dlgiiler, hesaplar
ve ¢izimler bolge sorumlusu 6gretim {iyesi tarafindan onaylandiktan sonra dosyalanacaktir.
3.5.2. Arazideki ol¢ii belgelerinin asillar1 ile hesap formlar1 is sirasina gore diizenlenir,
numaralanip A4 formatinda ve asagidaki gibi siralanarak dosyalanms sekilde Grup
yiiriitiictileri tarafindan imzalandiktan sonra, her ¢alisma bolgesi i¢in bir kopyasit Boliim
Baskanh@i’'na, bir kopyasi da grup yoneticisine verilir. Ayrica tim ekipler yaptiklari
calismalari dijital ortamda da (CD) teslim edeceklerdir.
3.5.3.
1- Raporlar
2- Istiksaf kanavasi
3- Roper Krokileri (Nivelman, nirengi, poligon)
4- Nivelman 0zet ¢izelgezi (Rs noktalari igin)
5- Nivelman &l¢ii ve hesap ¢izelgesi
6- Nirengi — poligon kotlar1 dzet ¢izelgesi
7- Nivelman kanavasi

8- Nirengi yatay a1 ve diisey a1 6lgli gizelgesi ve hesaplari



9- Nirengi Hesaplar

10- Dizi Nirengi Hesaplar1

11- Elektronik uzunluk 6lger i¢in 6l¢ii gizelgesi

12- Poligon agilar1 Sl¢ii ve hesap cizelgesi

13- Poligon kenar uzunlugu 6l¢ii ve hesap ¢izelgesi

14- Poligon hesap ¢izelgesi

15- Poligon kanavasi

16- Takeometre ile 6l¢ii ve hesap cizelgesi

17- Koordine Ozet gizelgesi (Nirengi ve Poligonlara ait )

18- Koordine Ozet ¢izelgesi (Detay noktalarina ait )

19-

1/1000 ya da 1/500 6l¢ekli hélihazir pafta

4. DOSYA TESLiMi

4.1. DIKKAT EDILECEK HUSUSLAR

41.1.

41.2.

4.1.3.
4.1.4.

4.1.5.

4.1.6.

4.1.7.

Calisma raporunun ardina, her dgrencinin bizzat kendisi tarafindan hazirlanacak ¢aligma
cercevesinde kendi gelisimini sorguladigi, almis oldugu teorik bilgileri uygulamaya
doniistiirebilme becerisini irdeledigi, ekip calismasini degerlendirdigi ve Arazi Calismasi
dersinin kendisine sundugu katkilar1 agikg¢a belirten, kisisel degerlendirme raporu
eklenecektir. Bu caligma sistemi her bir 6grencinin kendini ifade edebilme, yapmis oldugu
calismay1 yazili olarak sunabilme becerisini 6l¢gmeye yonelik bir uygulama olarak
degerlendirilecektir. Calisma kabul edilebilir durumda, sayisal ortamda CD ve basili
bicimde dosyalanmis olarak en ge¢ Arazi Calismasinin 14 {incii is giinii aksami grup
yoOneticisine teslim edilecektir.

Arazi Calismas1 dersinin son giinii grup sorumlusu 6gretim elemanlarinca sozlii ve-veya
yazili smav yapilarak dosya notu verilir. Dosya notunun belirlenmesinde 6grencinin arazi
calismasi asamasindaki performansi, dosya hazirlama asamasinda gosterdigi katki, sozlii
sinavdaki basarisi ile alet ve donanim kullanma beceresi esit oranda dikkate alinir.

Caligma teslim edildikten sonra hicbir sekilde 6@rencilere geri verilmez.

Bu yonergede belirtilmeyen diger tiim teknik konular icin B.O.H.H.B.U.Y. gbz &niinde
tutulur.

Gruplardaki Ogrenciler aletlerin korunmasindan ayni derecede sorumlu olup; olusacak
hasar, kayip ve ¢almt1 gibi hususlardan dogan maddi zararlar grup elemanlari tarafindan

esit olarak tazmin edilecektir.

Calismalarda % 80 devam kosulunu yerine getirmeyen o6grenciler devamsiz
sayllacaktir.

Dosya teslim edildikten sonra her gruptan en az 4 6grenci sozlii stnava katilmahdir.
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5. DEGERLENDIRME

CALISMA PROGRAMININ HAZIRLANMASI

Evet

Kismen

Hayir

Puan

a) Calisma programi hazirlanmig mi?

b) Is Akis Diyagrami hazirlanmis mi1?

¢) Programa uyulmus mu?

d) Yapilan ¢aligsmalar raporlanmig mi1 ?

NN N[N

Rl R -

ol ol o| o

SORULAR

GENEL  SINIR KROKILERI  (ISTIKSAF
KANAVASI) VE NOKTA  TESISLERININ

HAZIRLANMASI

Evet

Kismen

Hayir

Puan

ISTIKSAF KANAVASI

a) Yaklasik Olgekte ¢izilmis mi?

b) Kuzeye Yonlendirilmis mi?

¢) Semboller yonetmelige uygun mu?

d) Sembollerin anlam1 biliniyor mu?

NOKTA TESISLERININ HAZIRLANMASI

a) Yeterli sayida nirengi ve poligon kullanilmis mi1?

b) Nirengi ve poligon réperleri 4 noktadan alinmis mi?

¢) Kullanilan Semboller yonetmelige uygun mu?

d) Nirengi ve poligon roperleri diizgiin sekilde ¢izilmis mi?

e) Kroki bilgileri eksiksiz yazilmig m1?

SORULAR

NIRENGIi-POLiGON AGI TESiSi VE OLCUMU

Evet

Kismen

Hayir

Puan

a) Nirengi-poligon kenarlari karsilikla 6l¢tilmiis miidiir?

b) Gerekli diizeltmeler yapilmig mi? (sifir eki vb.)

¢) deniz seviyesi ve projeksiyon indirgemeleri yapilmis m?

d) Kirilma agilar1 6l¢iilmis mii?

e) Aci ortalama hata hesab1 yapilmis m?

f) Nirengi ve poligon koordinatlar1 hesaplanmig mi1?

9)

SORULAR
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NIVELMAN AGI TESIiSi VE OLCUMU

Evet

Kismen

Hayir

Puan

a) Nivelman ag1 olusturulmus mu?

b) Nivelman ol¢iileri yapilmig m1?

¢) Nivelman ag1 dengelemesi yapilmig m1?

d) Nivelman hata dagitimi yapilmig mi?

e) Gerekli kontroller yapilmis mi1?

SORULAR

KUTUPSAL  ALIM YONTEMIYLE DETAY
NOKTALARININ OLCULMESI

Evet

Kismen

Hayir

Puan

a) Takimetrik 6l¢iiler dogru yapilmis m1? (egik kenar, diisey ac1
vh.)

b) Kontrol okumalar1 yapilmig m1?

¢) Detay noktalar1 koordinatlar1 hesaplanmis mi1?

d) Poligon noktalarinda karsilikli trigonometrik nivelman yapilmig
mi1?

e) Detay noktalar1 kotlar1 hesaplanmis mi1?

f) Yeterince detay noktasi hesaplanmig mi1?

SORULAR

YOL EN VE BOY KESITLERININ OLCULMESI
ALA VE HACIM HESAPLARININ YAPILMASI

Evet

Kismen

Hayir

Puan

a) En kesit ve boy kesitler ¢izilmig mi?

b) Alan Hesaplari yapilmig mi1?

c¢) Hacim hesaplar1 yapilmis m1?

d)

SORULAR

ADA VE PARSEL APLIKASYONU

Evet

Kismen

Hayir

Puan

a) Parselasyon plani imar kanunlarina uygun yapilmig mi?

b) RTK aplikasyonu yapilmis m1?

¢) Roleve alimi yapilmig mi1?

d) Degerlendirme

SORULAR
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YUZEY NIVELMANI

Evet

Kismen

Hayir

Puan

a) Karelaj ag1 olusturulmus mu?

b) Dijital nivo ile okumalar yapilmig mi1?

¢) hacim hesab1 yapilmis m1?

d) Degerlendirme

SORULAR

KANAVA VE HARITALARIN CIZILMESI

Evet

Kismen

Hayir

Puan

a) Poligon ve nirengi kanavasi uygun 6l¢ekli mi?

b) Cizim kurallarina dikkat edilmis mi?

c) Halihazir Harita karelajli mi1?

d) Semboller ve sekiller yonetmelige uygun mu?

SORULAR

DOSYANIN DUZENLENMESI

Evet

Kismen

Hayir

Puan

a) Dosya diizeni belirtilen sekilde mi?

b)

c)

d)
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